Dane techniczne
Typ LMSRP-1400
Predkoéé (m) 0,5ms
@., 5 Diugosé pozioma Lmax = 50000 mm
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Okablowanie napedu i o§wietlenia na gorze
kabel Zasilajqcy 5x16mm2 (Zapewnia Wykonawca) m UWAGA: INFORMACJE ZAWARTE NA RYSUNKACH MAJA CHARAKTER OGOLNY CELEM ZASTOSOWANIA W PROJEKCIE WSTEPNYM.
W SPRAWIE SZCZEGOEOWYCH INFORMACJI PROSIMY O KONTAKT Z BIUREM TECHNICZNYM GMV POLSKA.
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